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Elektromagnetische Scheibenbremsen

Eine seit Jahren bewahrte, zuverldssige und robuste Arbeitsbremse fiir den universellen Einsatz in sdmtlichen Bereichen der Antriebstechnik.
Durch die Vielzahl der unterschiedlichen Grossen und Ausfiihrungsvarianten ist die H2SP und HPS Baureihe ideal fiir Elektromotoren.

Elektromagnetische Gleichstrom-Scheibenbremsen des Typs H2SP und HPS werden iber Federn eingeschaltet,
elektromagnetisch geldst, bestimmt zum Bremsen wirbelnder Maschinenteile und ihrer genauen Positionierung.
Einsatz als Positionierungs- und Sicherheitsbremse. Hohe Wiederholbarkeit auch bei grosser Zahl der
Einschaltungen.

Die Bremsen zeichnen sich durch einfachen Aufbau und die Mdglichkeit der Versorgung aus einer
Wechselstromquelle nach dem Hinzufiigen eines Gleichrichtersystems aus.

Die Konstruktion der Bremse sichert eine einfache und problemfreie Montage. Es werden verschiedene
Optionen in Hinsicht auf Ausstattung und Stromversorgung der Bremse sowie Klimabedingungen angeboten,
was eine individuelle Anpassung der entsprechenden Varianten an den Bedarf des Nutzers erméglicht.

HZSP = mit konstantem Bremsmoment

H2SP - Bremse ist in 13 Baugrossen erhéltlich. Bremsmomente von 4Nm bis 1600Nm. Magliche
Nennspannungen in 24, 104, 180 und 207 Volt DC.

Zubehdr: Handliiftung, Mikroschalter fiir Bremsiiberwachung, Mikroschalter fiir Belagsiiberwachung,
Arbeit fiir niedrige Temperaturen -40°C, Tropenausfiihrung, Marineausftihrung.

HPS = mit einstellbarem Bremsmoment

HPS - Bremse ist in 10 Baugrossen erhaltlich. Bremsmomente von 4Nm bis 500Nm. Mdgliche
Nennspannungen in 24, 104, 180 und 207 Volt DC.

Zubehdr: Handliiftung, Mikroschalter fiir Bremsiiberwachung, Mikroschalter fiir Belagstiberwachung,
Arbeit fir niedrige Temperaturen -40°C, Tropenausfiihrung, Marineausfiihrung.

Aufbau der HPS - Bremse mit einstellbarem Bremsmoment.

Handliftung
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2800 min.-1

3Ph Motoren nach IEC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse H2SP konstantem Bremsmoment

Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,

Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.

Artikel N° Typ Po | T |l Afmy%| Ny | Spannung Bremse H2SP Q
(B3) H KW | (Nm) | 400V | W | min-1 | VoIt Nm W
B1090 Sh | 63 B 2 1025 086 | 065 | 720 2780 | 230/400 40 20 54
B1120 Sh | N 2 037 126|100 | 71.0 | 2800 | 230/400 8.0 25 7.0
B1150 Sh | N B 2 |05 188 | 135|750 | 2790 | 230/400 8.0 25 8.0
Artikel N° Typ Po | Tv | Amy% My Spannung Bremse H2SP .
(B3) H KW | (Nm) | 400V | W | min-1 Vot Nm W
B21180 28IEz | 80 2 075 252 | 18 | 790 | 2840 | 230/400 16.0 30 12.0
B21217 28IEz | 80 B 2 11 | 370 | 27 | 80.0 | 2840 | 230/400 16.0 30 134
3Ph Motoren nach IEC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse HPS(Y) einstellbarem Bremsmoment
und Handentliiftung. Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.
Ab 3kW Einspeisung 400Volt AC / 180Volt DC.
Artikel N© Typ P, T, |N A, % Ny Valt Bremse HPSY kg
(B3) H KW | (Nm) | 400V | W | min-1 Nm W
B21254 Shz | 90 S 2 15 | 51 | 32 | 811 2835 | 230/400 20.0 30 17.5
B21291 Shz | 90 L 2 | 22 | 74 | 47 | 839 | 2855 | 230/400 20.0 30 204
B21328 Sgz | 100 L 2 | 30 | 99 | 60 | 834 | 2905 | 400/690 32.0 40 31.0
B21365 Sgz 1 112 | M 2 40 | 133 | 75 | 854 | 2965 | 400/690 60.0 50 42.0
Al N T Pu | To (b A % ey premse HPSY 11 kg
H kW | (Nm) | 400V | W min.-1 Nm W
B21402 3SIEz| 132 | SA | 2 55| 179 | 100 | 89.2 | 2940 | 400/690 100 55 715
B21439 3SIEz| 132 | SB | 2 15| 244 | 133 | 90.1 2940 | 400/690 100 5 83.0
B24230 P3SIEz| 132 | M 2 92| 299 | 166 | 90.7 | 2935 | 400/690 100 55 105
B24260 P3SIEz| 132 | MA | 2 11| 359 | 203 | 91.2 | 2940 | 400/690 100 55 108
B21476 3SIEz| 160 |  MA | 2 1M | 357|193 | 91.2 | 2945 | 400/690 150 75 13
B21513 3SIEz| 160 | MB | 2 15 | 486 | 26.2 | 919 | 2945 | 400/690 150 75 135
B21550 3SIEz| 160 | L 2 | 185 | 60.1 | 321 | 924 | 2940 | 400/690 150 75 149
B21587 3SIEz| 180 | M 2 22 | 711 | 381 | 927 | 2955 | 400/690 240 90 218
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1400 min.-1

3Ph Motoren nach |EC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse H2SP konstantem Bremsmoment
Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit his 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.

Artikel N° Typ Po | Ty |, A | % Ny . Bremse H2SP "
(B3) H kKW | (Nm) | 400V | W | min-1 Nm W
B2060 Sh |63 | A 4 | 012 | 083 | 045 | 60.0 1380 | 230/400 4.0 20 48
B2090 Sh | 63 B 4 | 018 | 125 | 065 | 650 1380 | 230/400 4.0 20 54
2120 NI A 4 1025 173 | 085 | 66.0 1380 | 230/400 8.0 25 6.8
B2150 Sh| 7 B 4 | 037 | 259 | 130 | 68.0 1370 | 230/400 8.0 25 79
B24410 PSh| 71 | XC | 4 | 055 | 38 | 200 | 700 1400 | 230/400 8.0 25 94
Artikel N° Typ Po | Tu | WA | my% | 1y Vi Bremse H2SP Q
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm W
B2180 2SIEz| 80 4 | 055 375 | 170 | 720 1400 | 230/400 16.0 30 11.0
B21917 2SIEz| 80 B 4 | 075 51 520 | 80.0 1410 | 230/400 16.0 30 13.2
B24440 2SIEz| 80 | XC | 4 | 11 76 | 720 | 814 | 1357 | 230/400 16.0 30 15.0
B2210 Shz) 80 | XD | 4 | 15 | 104 | 430 | 813 1380 | 230/400 16.0 30 14.6
3Ph Motoren nach IEC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse HPS(Y) einstellbarem Bremsmoment
und Handentliiftung. Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.
Ab 3kW Einspeisung 400Volt AC / 180Volt DC.
Artikel N° Typ Po | Ty | I, A | % Ny ol Bremse HPSY "
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm M
B21954 Shz | 90 ) 4 | 11 75 26 76.7 1405 | 230/400 20.0 30 17.6
B21991 Shz | 90 L 4 | 15 | 101 35 79.0 1410 | 230/400 20.0 30 204
B22028 Sgz |100 | LA | 4 | 22 | 147 48 82.0 1425 | 230/400 32.0 40 31.0
B22065 Sgz |[100 | LB | 4 | 30 | 202 6.5 82.7 1415 | 400/690 32.0 40 32.0
B22102 Sgz |12 | M | 4 | 40 | 266 8.3 85.1 1435 | 400/690 60.0 50 42.0
Art(igzl)Nc’ Typ P, To |1 A ] % Ny Volt Bremse HPSY kg
H kW | (Nm) | 400V W min.-1 Nm W
B22139 || 3SIEz| 132 | S 4 55| 357 104 | 896 | 1470 | 400/690 100 95 855
B22176 || 3SIEz| 132 | M | 4 15 | 491 144 | 904 | 1465 | 400/690 100 55 94.0
B24560 | \P3SIEz| 132  MA | 4 92| 602 176 | 91.0| 1460 | 400/690 100 95 98.0
B2438 | |P3SIEz| 132 | MB | 4 1M | 720 209 | 914 | 1460 | 400/690 100 95 105
B22213 || 3SIEz| 160 | M | 4 1M, 715 209 | 914 | 1470 | 400/690 150 75 144
B22250 | | 3SIEz| 160 | L 4 15 | 971 283 | 921 | 1475 | 400/690 150 75 152
B22287 || 3SIEz| 180 | M | 4 | 185 | 1202 339 | 921 | 1480 | 400/690 240 90 218
B22320 | | 3SIEz| 180 | L 4 22 | 1424 41 925 | 1475 | 400/690 240 90 228

Fox-Drive AG



F&

Drive
—

CANTONI

| MOTOR]

1SO 9001

6Pol 900 min.-1

3Ph Motoren nach IEC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse H2SP konstantem Bremsmoment
Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.

Artikel N° Typ Po | T | WA | % | ny - Bremse H2SP "
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm W
B3030 Sh 163 | A 6 009 105 | 045 | 400 820 | 230/400 4.0 20 515
B3060 Sh 1 63 | B 6 | 012 | 130 | 065 | 50.0 870 | 230/400 4.0 20 4.1
B3090 Sh | M A 6 018 | 193 | 075 | 570 890 | 230/400 8.0 25 48
B3120 Sh | N B 6 | 025 | 278 | 1.00 | 55.0 860 | 230/400 8.0 25 5.8
Artikel N° Typ Po | T | WA Ny Vi Bremse H2SP "
(B3) H KW | (Nm) | 400V min.-1 Nm m
B3150 2SIEz| 80 6 | 037 | 388 | 140 | 640 910 | 230/400 16.0 30 1.0
B3180 2SIEz|) 80 | B 6 | 055 | 584 | 180 | 67.0 900 | 230/400 16.0 30 12.2
B24650 | |P2SIEz| 80 | XC | 6 | 075 780 | 200 | 76.0 920 | 230/400 16.0 30 11.0
B3200 PShz| 80 | XD | 6 | 110 | 124 | 320 | 780 900 | 230/400 16.0 30 16.0
3Ph Motoren nach |EC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse HPS(Y) einstellbarem Bremsmoment
und Handentliiftung. Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.
Ab 3kW Einspeisung 400Volt AC / 180Volt DC.
Artikel N° Typ Po | T | WA | % | ny - Bremse HPSY "
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm W
B22683 Shz| 90 S 6 075 78 2.1 724 915 | 230/400 20.0 30 17.1
B22720 Shz| 90 L 6 | 11 | 114 | 30 754 920 | 230/400 20.0 30 20.1
B22757 Sgz| 100 | L 6 | 15 | 157 39 76.7 945 | 230/400 32.0 40 30.0
B22794 Sgz/112 | M | 6 | 22 | 219 | 49 83.8 960 | 230/400 60.0 50 41.0
Art(igtzl)NO Typ P, T, ly A | my% Ny Volt Bremse HPSY kg
H kW | (Nm) | 400V W | min-1 Nm W
B22831 | | 3SIEz| 132 | S 6 3| 297 6.2 | 856 | 965 | 400/690 100 55 74.0
B22868 | | 3SIEz| 132  MA | 6 4 398 82| 868 | 965 | 400/690 100 55 84.0
B22905 | | 3SIEz| 132 | MB | 6 55 | 544 111 88.0 | 965 | 400/690 100 55 920
B22942 | | 3SIEz| 160 | M | 6 15| 738 | 148 | 835 | 970 | 400/690 150 75 137
B22979 | | 3SIEz| 160 | L 6 1M | 108 214 903 | 970 | 400/690 150 75 156
B23016 | | 3SIEz| 180 | L 6 15 | 146 | 293 | 912 | 980 | 400/690 240 90 226
Fox-Drive AG
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700 min.-1

3Ph Motoren nach IEC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse H2SP konstantem Bremsmoment

Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb S$1, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,

Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.

Artikel N° Typ Po | T | WA | % | ny - Bremse H2SP Q
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm W
B4090 Sh | M B 8 012 | 171 | 070 | 470 670 | 230/400 8.0 25 78
Artikel N° Typ Po | Ty | ILA | % Ny ol Bremse H2SP "
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm m
B4150 Shz | 80 B 8 025 253 0.9 53.0 680 | 230/400 16.0 30 8.6
B4050 | |PShz | 80 | XD | 8 | 055 | 760 | 240 | 59.0 690 | 230/400 16.0 30 16.3
3Ph Motoren nach [EC 60034-30 mit Hochdrehmoment Gleichstrombremse HPS(Y) einstellbarem Bremsmoment und
Handentliiftung. Schutzart IP55, Isolationsklasse F, Dauerbetrieb 81, Relative Luftfeuchtigkeit bis 95%,
Umgebungstemperatur -15°C bis +40°C, inkl. Gleichrichter und separater Einspeisung. 230Volt AC / 104Volt DC.
Ab 3kW Einspeisung 400Volt AC / 180Volt DC.
Artikel N° Typ Po | Ty | WA ny% Ny Vi Bremse HPSY q
(B3) H KW | (Nm) | 400v | W | min-1 Nm W
B4180 Shz | 90 S 8 | 037 510 | 140 | 634 695 | 230/400 20.0 30 17.0
B4210 Shz | 90 8 |05 | 780 | 190 | 650 675 | 230/400 20.0 30 18.9
B4240 Sgz [100 | LA | 8 | 075 | 101 | 230 | 711 710 | 230/400 32.0 40 296
B4270 Sgz (100 | LB | 8 | 11 | 149 @ 340 | 722 705 | 230/400 32.0 40 32.3
B4300 Sgz |12 | M | 8 | 15 | 199 | 400 | 768 720 | 230/400 60.0 50 39.0
B4330 Sg 132 | S 8 | 22 | 296 | 550 | 780 710 | 230/400 100.0 55 65.0
B4360 Sg 1132 | M | 8 | 3.0 | 404 | 730 | 800 710 | 230/400 100.0 55 77.0
B4390 Sg 1160 | MA | 8 | 40 | 542 | 930 | 815 705 | 400/690 150.0 75 102
B4400 Sg 1160 | MB | 8 | 55 | 740 | 128 | 830 710 | 400/690 150.0 75 112
B4420 Sg 1160 | L 8 | 15 | 102 | 164 | 845 705 | 400/690 150.0 75 132

Kundenorientiert fiir jeden Einsatz

Fox-Drive AG

Grosser Klemmenkasten / Bremse separat ansteuerbar.

Hebel fiir manuelle Bremsldsung ( Handentliftung )

ab Baugrdsse 90 - 180 ohne Aufpreis.

gilt fiir IE3 Motoren 2-6 Pol.

Multifuss-Ausfihrung, fiir Klemmenkasten Lage
seitlich. Rechts oder Links ab Baugrésse 80 - 180

Lagerschilder und Flanschen ab Baugrésse
90 - 180 in Grauguss

Kondenswasserloch - Bohrungen

Wellendichtringe fiir jeden Einsatz
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H2SP Bremsen Baugrosse 63 - 80 / 4-16 Nm

H2SP - Bremsen

Bremsen mit konstantem Bremsmoment

Komplette Bremse als Ersatz oder Aufbau
bestehend aus folgenden Teilen:

Artikel Typ: H2PS (Y)
Ne Handltftung (Y); Ankerplatte; Typ: H2SP Typ: H2SPY
Standardnabe (d); Schutzmanschette; Schutzart IP55 (4);
Volt | Nm Bremsmagnet - Bremsmagnet
Baugrosse | Y | IP55 DOC d |Nm| W |kg Bremsscheibe - Handentliiftung
max. Nabe mit Verzahnung - Bremsscheibe
B14500 | | H2SP |63 /1| 4 | 108 | 4 |15 | 4 |20 |13 Schutzmaschette - Nabe mit Verzahnung
B14501 | | H2SPY | 63 (4| 4 | 104 | 4 |15 |4 |20 [14 Ankerplatte - Schuzmanschette
- Ankerplatte
B14502 | | H2SP |63 |1 | 4 | 24 | 4 |15 | 4 |20 |13
B14503 | | H2SPY |63 |4 | 4 | 24 | 4 |15 4 |20 |14
814521 | [H2sP |71 1] 4 108 | 8 |15 8 |25 20| aben mit DIN-Verzahnung ,
B14522 | | H2SPY |71 14| 4 | 108 | 8 |15 | 8 |25 |21 Artikel Naben Artikel Naben Artikel Naben
N° d Ne d N° d
B14523 | | H2SP |71 |1 | 4 | 24 | 8 |15 | 8 |25 |20
B14524 | | H2SPY | 71 14 | 4 2 8 11518 |25 |21 B14599| 63 | @11 B14612| 71 g 11 B14625| 80 | 914
B14600| 63 | @14 | | B14613| 71 | @14 | |B14626| 80 | @19
B14542 | | H2SP |80 /1) 4 104 | 16 |19 |16 |30 |38 | Fpyueni( g3 | g15 | [B14674| 71 | @15 | | B14627| 80 | 524
B14543 | | H2SPY | 80 |4 | 4 | 104 | 16 |19 |16 | 30 |3.7
B14544 | | H2SP |80 |1 | 4 | 24 | 16 |19 |16 | 30 |36 |_Standardbohrung
B14545| | H2SPY | 80 |4 | 4 | 24 | 16 |19 |16 | 30 |3.7
H2SP Ersatzteile Gleichrichter
Artikel T Artikel T Artikel T
N yp \ ¥p \ vp
B14563 H2SP | 63 | Bremsscheibe B14586 H2SP | 63 | Schutzmanschette Gleichrichter
B14564 H2SP | 71 Bremsscheibe B14587 H2SP | 71 | Schutzmanschette B145908 | | B2/1P max.
B14565 H2SP | 80 | Bremsscheibe B14588 H2SP | 80 | Schutzmanschette 400 Vac x 0.45
Typ: H2SP
Typ: H2SPY
Twp | D [D1|D2|[D3|D4| D5 | D7 D8|DI| L |11 12|13 |14 |15 |16 [18][K][H |H |
63 91 |84 |72 | 25 (234 | 45x3 | M4x3 |47 |62 | 8 |41 | 6 |05 |18 |24 450 |67 | 1.0 0.2 |100 | 51
n 110 [102 | 90 | 30 (304 | 55x3 | Mb5x3 |59 |76 | 8 |48 | 7 |18 |20 |29 450 |67 |1.0 102 | 115 | 61
80 133 |125 (112 | 44 (404 | 6.4x3 | M6x3 |61 |95 |10 |58 | 9 |35 |20 |37 |450 |90 1.0 |02 |170 | 73
Fox-Drive AG 5
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HPSY Bremsen Baugrosse 06 - 25/ 4 - 500 Nm

HPSY - Bremsen

Bremsen mit einstellbarem Bremsmoment

: Typ: HPSY . Typ: HPSY
AEEM Handliftung (Y); Ankerplatte; Arlz;lsel Handliftung (Y); Ankerplatte;
Standardnabe (d); Schutzmanschette; Schutzart IP55 (4); Standardnabe (d); Schutzmanschette; Schutzart IP55 (4);
. Volt | Nm ) Volt | Nm
Baugrosse | Y | IP55 DC | max d [Nm| W |kg Baugrdsse | Y | IP55 DC |max d [Nm| W | kg
B14900 | |HPSY |06 |4 | 4 | 24 | 4 |15 | 4 |20 |13 B15005 | | HPSY |16 |4 | 4 | 24 |100 | 35 |100 | 55 |12.0
B14901 | | HPSY |06 |4 | 4 | 104 | 4 |15 | 4 |20 |13 B15006 | | HPSY |16 |4 | 4 | 104 | 100 | 35 |100 | 55 |12.0
B14902 | | HPSY |06 |4 | 4 | 180 | 4 |15 | 4 |20 |13 B15007 | | HPSY |16 |4 | 4 | 180 | 100 | 35 [100 | 55 |12.0
B14903 | | HPSY |06 |4 | 4 | 207 | 4 |15 | 4 |20 |13 B15008 | | HPSY |16 |4 | 4 | 207 | 100 | 35 |[100 | 55 [12.0
B14921 | |HPSY |08 (4| 4 | 24 | 8 15| 8 |25 |20 | |B15026 | | HPSY |18 |4 | 4 | 24 |150 | 40 |150 | 75 |17.0
B14922 | | HPSY |08 |4 | 4 | 104 | 8 |15 | 8 |25 |20 B15027 | | HPSY |18 |4 | 4 | 104 | 150 | 40 |150 | 75 |17.0
B14923 | | HPSY |08 |4 | 4 | 180 | 8 |15 | 8 |25 |20 B15028 | | HPSY |18 |4 | 4 | 180 | 150 | 40 |150 | 75 |17.0
B14924 | | HPSY |08 |4 | 4 | 207 | 8 |15 | 8 |25 |20 B15029 | | HPSY |18 |4 | 4 | 207 |150 | 40 |150 | 75 |17.0
B14942 | | HPSY |10 |4 | 4 | 24 | 20 |19 |20 | 30 |36 B15047 | | HPSY |20 |4 | 4 | 24 |240 | 42 |240 | 90 |28.0
B14943 | | HPSY |10 |4 | 4 | 104 | 20 |19 | 20 | 30 |36 B15048 | | HPSY |20 |4 | 4 | 104 | 240 | 42 (240 | 90 (28.0
B14944 | | HPSY |10 (4| 4 | 180 | 20 (19 |20 | 30 |36 | |B15049 | | HPSY |20 |4 | 4 | 180 | 240 | 42 |240 | 90 |28.0
B14945 | | HPSY |10 (4| 4 | 207 | 20 (19 |20 | 30 |36 | |B15050 | | HPSY |20 |4 | 4 | 207 | 240 | 42 |240 | 90 |28.0
B14963 | | HPSY (12 |4 | 4 | 24 | 32 |25 |32 |40 |60 B15068 | | HPSY |25 |4 | 4 | 24 |500 | 42 |500 [145 |45.0
B14964 | | HPSY (12 |4 | 4 | 104 | 32 |25 | 32 | 40 |6.0 B15069 | | HPSY |25 |4 | 4 | 104 | 500 | 42 |500 145 [45.0
B14965 | | HPSY |12 |4 | 4 | 180 | 32 |25 |32 |40 |6.0 B15070 | | HPSY |25 |4 | 4 | 180 | 500 | 42 |500 145 |45.0
B14966 | | HPSY |12 |4 | 4 | 207 | 32 |25 |32 | 40 |6.0 B15071 | | HPSY |25 |4 | 4 | 207 | 500 | 42 |500 145 [45.0
B14984 | | HPSY (14 |4 | 4 | 24 | 60 |25 | 60 | 50 | 8.0
B14985 | | HPSY (14 |4 | 4 | 104 | 60 |25 |60 | 50 |80
B14986 | | HPSY |14 |4 | 4 | 180 | 60 | 25 | 60 | 50 | 8.0
B14987 | | HPSY |14 |4 | 4 | 207 | 60 |25 | 60 | 50 | 8.0
Brems Baugrdsse HPSY 06 08 10 12 14 16 18 20 25
Motor Baugrosse |EC 63-71 80 90 100 112 132 160 180 200 - 280
HPSY - Ersatzteile
Magnet 24 Volt DC B15100 B15124 B15148 B15172 B15196 B15220 B15244 B15268 B15292
Magnet 104 Volt DC B15101 B15125 B15149 B15173 B15197 B15221 B15245 B15269 B15293
Magnet 180 Volt DC B15102 B15126 B15150 B15174 B15198 B15222 B15246 B15270 B15294
Magnet 207 Volt DC B15103 B15127 B15151 B15175 B15199 B15223 B15247 B15271 B15295
| Bremsscheibe | BI5316 | B15322 | B15328 | B1533 | B15340 | Bi5346 | Bi5352 | Bi538 | B15364
| Schutzmanschette (IPS5) | B15370 | B15371 | Bi5372 | Bi5373 | Bis374 | Bi5az5 | B15aze | B15377 | BI5378
| Handentliftungs Kit (Y) | B1538 | B15390 | Bi539%6 | Bi5402 | Bi5408 | Bis414 | B15420 | B15426 | B15432
Gleichrichter B2/1P-400 max. 400 Voltx 0.45 (U |N ) B145908
Gleichrichter B2/1P-600 max. 600 Voltx 0.45 (U N ) B145910
Gleichrichter B2/2P-250 max. 250 Voltx 0.90 (U |N ) B145911

/ Fox-Drive AG




Typ: HPS

Typ: HPSY

Dimensionen HPS (Y) Bremse
Typ D D1 | D2 | D3| D4 D5 D6 | D7 /D8 | D9 | L LT |L2 |3 | L4 5| L6 | K]/ H/H
06 91 | 84|72 | 25 |17  @45x3 | M4x3 | 47 |62 | 8 |45 | 6 | 05| 18 | 24 (450 | 6.7 | 0.2 | 100 | 51
08 |[110 (102 | 90 | 30 | 17 | @55x3 | Mb5x3 | 59 | 76 | 8 | 53 | 7 | 18| 20 | 29 |450 | 6.7 | 02 | 111 | 61
10 | 133 | 125|112 | 44 | 21 | 964x3 | M6x3 | 61 | 95 | 10 | 65 | 9 |35 | 20 | 37 [ 450 9.0 | 0.2 | 160 | 73
12 | | 156 | 148 | 132 | 45 | 27 | ¢6.4x3 | M6x3 | 74 | 114 | 10 | 74 | 9 | 3.0 | 25 | 405 450 | 9.0 | 03 | 181 | 94
14 | | 170 | 162 | 145 | 55 | 27 | ¢84x3 | M8x3 | 90 | 124 | 12 | 82 | 11 | 3.0 | 30 | 415|450 9.0 | 03 | 193 102
16 | | 196 | 188 | 170 | 84 | 38 | #8.4x3 | M8x3 | 100 | 154 | 12 | 89 | 11 | 3.0 | 30 | 435|450 | 9.0 | 0.3 | 206 | 116
18 | 223 | 215 | 196 | 104 | 43 | 29.0x4 | M8x6 | 130 | 176 | 12 | 100 | 11 | 30 | 35 | 51 | 450 | 11.0| 03 | 237 | 129
20 ||262 | 252 | 230 | 134 | 45 | @11x6 | M10x6 | 148 | 207 | 14 | 120 | 11 | 3.0 | 40 | 68 | 800 | 11.0 05 | 339 | 157
25 | 314 (302|278 | 120 | 45 | @11x6 | M10x6 | 198 | 255 | 14 | 134 |125| 45 | 50 | 82 | 800 | 11.0 | 0.5 | 466 | 182
Naben mit DIN- Verzahnung
W || 0 | a1 | e12 | 618 | 615 o189 620 | 925 | g3 L0 || ed | B | T [dmax| 13 |

06 15 5 1173 | 15 18
06 | |B15500 |B15501 |B15502 |B15503 |B15504 08 15 5 173 | 15 20
08 | |B15510 |B15511 |B15512 |B15513 [B15514 10 19 6 218 | 25 20
10 | |B15520 |B15521 |B15522 |B15523 | B15524 |B15525 |B15526 |B15527 12 25 8 283 | 25 %5
12 | |B15530 B15531 | B15532 | B15533 18 25 8 1283 | 30 30
14 | |B15540 B15541 | B15542 | B15543 16 35 8 1383 | 35 30

18 40 12 1433 | 50 35
Typ g0 930 | @35 | 640 @42 | @45 @50 | 660 | @70 20 17 12 1453 | 50 0
16 | B15550 | B15551 | B15552 ) o2 | 2 Jesd LU il
18 | |B15560 |B15561 |B15562 |B15563 B15564 |B15565
20 | |B15570 B15571 | B15572 | B15573 | B15574 | B15575
25 | |B15580 B15581 | B15582 |B15583 |B15584 | B15585 | B15586
’ Standardbohrung ‘

Fox-Drive AG
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Gleichrichter / Anschluss-Schema
Gleichrichter

Der Gleichrichter B2— 1P stellt eine komplette Einweg-Gleichrichtung zur direkten Montage dar.
Er ist mit einer Anschlussleiste ausgestattet, was die Montage und den Einbau im zusammenarbeitenden
Stromkreis vereinfacht.

Parameter Gleichrichter Typ: B2-1P400

B2-1P400 | B2-1P600

Maximale Versorgungsspannung U
( Wechselstrom AC ) IN

Ausgangsspannung
( Gleichstrom AC )

Maximale Stromstérke
Ausgang des Gleichrichter

400 VAC 600 VAC

Ugye | 045 Uy | 045 U,

logt | 2A 2A

Beispiel:
Versorgungsspannung: Wechselstrom AC U |\ =230 Volt
Erhaltene Spannung am Ausgang des Gleichrichters: ( Gleichrichterspannung DC ) - 0.45 (U ) )= 0.45x 230 VAC =104 VDC

Schaltschema:
Wechselstromseitiges Schalten (WS) Gleichstromseitiges Schalten (GS)
Beim wechselstromseitigen Schalten baut sich Das gleichstromseitige Schalten ist fiir alle Antriebe
das Magnetfeld langsam ab, die Bremse fallt geeignet, welche ein exaktes Bremsen erfordern,
mit Verzdgerung ein. Die Schaltung erfolgt vor insbesondere flir Hubwerke. Die Schaltung erfolgt
dem Gleichrichter auf der Wechselstromseite. zwischen Gleichrichter und Spule.

Sternschaltung

Dreieckschaltung

g Fox-Drive AG
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Die Motoren sind auf der Antriebs- und Gegenantriebsseite mit
lebensdauergeschmierten Rillenkugellagern ausgestattet.

Wellenbelastung der Motoren

Optional

mit Nachschmierung Festlager

o || Polzahl A-Seite(AS) |  GSeite(GS) || ASeite(AS) |  G-Seite(GS) A-/ G-Seite
63 28 6202 2RS 6202 2RS

L 28 6203 2RS 6203 2RS .

80 28 6204 2RS (3 6204 2RS (3 .

90 28 6205 22 C3 6205 27 C3 .

100 28 6206 27 C3 6206 27 C3 .

112 28 6306 22 C3 6306 22 C3 - - .

132 28 6308 22 C3 6308 22 C3 * 6308 C3 * 6308 C3 .

160 28 6309 27 C3 6309 27 C3 * 6309 C3 * 6309 C3 .

180 28 631122 C3 6311273 * 6311 C3 * 6311 C3 .

Zulassige radiale und axiale Belastung

Zulassige radiale und axiale Belastungen auf der Welle bei horizontaler und vertikaler Montage.

e = auf Anfrage /- =nicht erhéltlich

Radialbelastungswerte sind auf einer Grundlage und einer Lebensdauer von 25°000 Stunden (bei max. 40°C) und einer Frequenz von 50 Hz
berechnet worden. Beim Betrieb mit 60 Hz missen die Werte [ N ] um 6-10% gesenkt werden, um die gleiche Lebensdauer zu erhalten.

Wert der Radialkraft Fg, die auf die Motorwelle bei bestimmtem Durchmesser der Riemenscheibe

19600 x P x k N

wirkt, wird mittels folgender Formel berechnet: Fr = D x n
Wert der Fg, - Kraft, die auf einem beliebigen Punk des Wellenendes ( zwischen Punkten X=max. und X=0)
wirkt, wird mittels folgender Formel berechnet: Fr =Feo :E(_ X ( Fyo - Fxmax ) [N]
FR[N] = maximale Radialbelastung F[N] = Riemenzug
M [Nm] = Drehmoment P[kW] = Nennleistung Motor
n[min-1] = Nenndrehzahl des Motors DgIm] = Durchmesser der Riemenscheibe
k(-] = Vorspannfaktoren in Funktion der Riemenscheibe. E = Ldnge Wellenende
Die folgenden Faktoren miissen beachtet werden: FX0 = Wert der Fs-Kraft, die am Anfang des Wellendens wirkt
k = 2,2 Fur Keilriemen; k = 3 Fir normale Flachriemen; FXmax = Wert der Fs-Kraft, die am Ende des Wellendens wirkt
Radialbelastung Axialbelastung Axialbelastung Axialbelastung
Einbaulage: IM B3; IM B5 Einbaulage: IM B3; IM B5 Einbaulage: IM V5; IM V1 Einbaulage: IM V6; IM V3
Xmax X0 —
2 Pol
FR FR R FR FR FR FR FR
W0 c0) | cemen] PP | Fat | Fa2 || gy |pemag) P | Fal | Fa2 || ooty | ceman) PP | @1 Fa2 || o) |puemag| TP | Fal | Fa2
[N] [N] [N] [N]
63 2001 160| 40| 40| 60|| 250 200| 60| 50| 70|| 2704 220 60| 50| 70||270| 220 70| 60| 80
n 290 240| 70| 50| 90|| 360 300, 90| 70| 110 || 400| 350| 100 80| 120|| 400| 350| 110| 90| 130
80 330 270 90| 60| 120|| 440 370| 120| 90| 150 || 510 | 420| 140 110| 170 || 510| 420 170 | 150 | 200
90 680 | 440| 680 | 350 | 380 || 780 | 440| 780 | 350 | 380 || 960 | 440| 960 | 350 | 380 || 820 | 740 | 800 | 300 | 400
100 880 | 460| 900 | 280 | 400 | |1060 | 460 | 980 | 380 | 400 | {1200 | 460 (1100 | 380 | 400 | (1120 | 1040|1100 | 250 | 400
112 | |1000 | 1480|1000 | 400 | 450 | |1450 | 480 (1400 | 400 | 450 | |1620 | 480 (1600 | 400 | 450 | |1050 | 970 {1050 | 250 | 400
132 | 1820 | 660 (1900 | 430 | 600 ||2100| 660 220 | 450 | 600 | (2800 | 660 |2800| 500 600 (1630 | 1390 1570 | 170| 570
160 | 2200 | 980 (2300 | 920 | 950 | |2400 | 980 2400 | 920 | 950 | {2850 | 1100|2900 | 980 (1000 | {1920 | 1500 (1800 [1470 1800
180 | 12920 | 1300 3000 1100 {1200 | |3600| 1300 3600 {1100 {1300 | [4000 | 1800|4100 |1400 (1700 | |3300 | 2040 |2490 [1900 |2440
Fox-Drive AG
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‘ Gehause - Abmessungen ( gelten nicht fiir 8 Polige Bremsmotoren Baugrdsse 132-180) ‘

EC 63 71 80 | 9 100 12 132 160 180
AB/AB[AIB/S [ L [LA 1B M MA|S M ML ML
A | 100 [112 125 | 140 160 190 216 254 279
M 3 45 |55 | 50 45 54 61 81 )
AB | 124 [142 |160 | 170 200 230 266 320 353
B | |80 |90 [100 [100 100 | 140 140|140 140 [210 |210 241 |241
Bl |- |- |- | 15 : : 178 254 279
BB | [106 |116 [130 | 153 172 174 220 300 320
40 |45 |50 | 56 63 70 89 108 121
63 |71 |80 | 90 100 112 132 160 180
HA | 1858 |9 | 10 14 14 18 25 27 TR
SR HC
HB | (119 [122 [146 | 159 168 177 200 223 236 %ﬂf = SO
HD | [182 [193 |226 | 249 268 290 331 383 416 SERN=E R {
K |17 [7[10] 10 12 12 12 15 15 ‘E"J“Bﬂ N Ny RAL
L | |267 |301 347 |41 [436 |475 |507 |492 [519 | 614 802 891 “B T A
R | [118 [118 [200 | 200 200 200 226 226 226 BT T
Y | [100 [111 [160 | 160 181 193 206 237 339 R — — B —
71 |78 |78 [120] 120 120 120 127 127 127
‘ Flansch - Abmessungen B5 ‘
IEC 6 | 7 | 8 % 10 112 132 160 | 180 .
T = o
p 140 | 160 | 200 | 200 | 250 | 250 | 300 | 350 | 350 | [y N
M M5 | 130 | 165 | 165 | 215 | 215 | 265 | 300 | 300 | PNE=
N-i6 95 | 110 | 130 | 130 | 180 | 180 | 230 | 250 | 250 L e M
S 0 |10 |12 |12 |15 15 | 15 | 19 | 19 o
3 35 | 35 | 35 | 4 4 4 5 5 S L —
LA 9 9 10 8 1 12 |12 |13 |13
‘ Flansch - Abmessungen B14-1 ‘
EC 6 M 8 | % | 0 | 12 12 | 160
p 120 | 140 | 160 | 160 | 200 | 200 | 250 | 300 -T2t ®
M 00 | 115 | 130 | 130 | 185 | 165 | 215 | 265 H* = | g
N-i6 80 % M0 | 10 | 130 | 130 | 180 | 230 Ram |
S M6 M8 M8 M8 MIO | M0 | M12 | M12 It ‘
3 3 35 35 35 35 4 4 — L —
LE 14 14 14 10 12 12 12
‘ Flansch - Abmessungen B14-2 ‘
EC | 6 | m  8 | w0 | 10 12 | 132
p 9 105 120 140 160 160 200
M 75 85 100 15 130 130 165
N-i6 60 70 80 95 110 110 130
S M5 M6 M6 M8 M8 M8 M10
25 25 3 3 35 35 35

Wellen - Abmessungen

IEC | 63 7 | 8 9% 10 12 132 | 160 180 ——

D 11 14 19 2 28 28 38 Y] 48 f J ;
E 23 | 30 | 4 | 50 | 60 | 60 | 80 | 110 | 110 @ § ID I %
F(h9) 4 5 6 8 8 8 | 10 | 12 | 1

GA 125 | 16 | 215 | 27 | 3 | 31 | M | 45 | 515 —T, L
Toleranz i6 k6
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Auswahl der Bremsen
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Bremsen

Bremssysteme von 4Nm bis 1600Nm

Fur die Auswahl der Bremsen sind die Einsatzarten und die Verhéltnisse aus Motorenmoment (Nm) und Bremsmoment (Nm)

zu beriicksichtigen.

Einsatzart Haltebremse:

Wird die Bremse zum Halten des Antriebes im Stillstand eingesetzt, gentigt ein 1-faches Motorenmoment (Nm).
Einsatzart normale Arbeitsbremse:
Fiir normale Einsatzarten mit mittleren Schwungmassen und mittleren Schalthdufigkeiten empfehlen wir ein 1.5- bis 2-faches

Motorenmoment (Nm).

Einsatzart besondere Arbeitshremse:
Fiir besondere Einsatzarten (Hubwerke, Taktantriebe, etc.) empfehlen wir ein 2- bis 2.5-faches Motorenmoment (Nm).

Weitere Bremsen im Angebot auf Anfrage

Das umfangreiche Angebot von Fox Drive AG bietet Ihnen die Mdglichkeit, Ihre Antriebsldsungen noch mehr an Ihre individuellen

Bediirfnisse anzupassen.

Beispiele fiir anwendungsorientierte Losungen sind fir die Bereiche:

- Aufziige

- Textilmaschinen

- Flurférderfahrzeuge
- Medizintechnik

- Anwendungen im Schiffsbau und Offshore

- Medizintechnik
- Theater Biihnentechnik

Typ: 2H2SP

Bremsmoment: 2x4 bis 2x1600 Nm
12 Baugrdssen
Spannung:

24;104; 180; 207 V DC

Schutzarten: IP 54 bis 56
Isolationsklasse “ F “ (155°C)

Typ: NE

Bremsmoment: 50 bis 1600 Nm
9 Baugrdssen
Spannung:

24:104; 180V DC

Schutzarten: IP 67
[solationsklasse “ F “ (155°C)

- Windkraftwerke
- Krananlagen

- Treppenlifte

- Elektromobilitat
- Veranstaltungstechnik
- Industrietore

- Seilwindentechnik

Typ: Hzg

Bremsmoment: 20 bis 200 Nm
5 Baugrossen
Spannung:

50 oder 60 Hz
Schutzarten: IP 44 bis 56
|solationsklasse “ F “ (155°C)

Typ: NEX Zone 2/ Zone 21
Bremsmoment: 50 bis 1600 Nm
9 Baugrdssen
Spannung:

24;104; 180V DC
Schutzarten: IP 66

12D Ex t1IC T125°C Db
[13G ExnA lIB T3 Ge

Fox-Drive AG

3x230; 3x400; 3x500; 3x690Volt
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